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CONFORTO COM SEGURANGA
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1. PRINCIPALES
CARACTERISTICAS

Final de carrera analdgico o digital.
Maédulo receptor RF 433,92 MHz.

«  Code learning encriptado con memoria externa:
o 320 Transmisores codigo fijo (estandar HT6P20B).
o Transmisores cédigo rotativo (estandar PPA).
. Entradas para:
o 01x Fotocélula.
o 01x Botonera (apertura y cierre).
o Maodulo receptor RF externo.
»  Salidas para:
o Modulo de Luz de Garaje.
o Maodulo de Bloqueo.
o Modulo de Sefializador.
. Rampa de desaceleracion.
. Memorizacién automatica de recorrido A/F.

(@ IMPORTANTE
Primera programacion después de la instalacion o definido nuevo

tipo de transmisor:
Este procedimiento ira borrar y preparar la memoria para recibir
los nuevos transmisores.

1. Seleccionar tipo de transmisor:
» Con resistor = Cddigo Rotativo PPA.
« Sin resistor = Codigo Fijo.
2. Borrar transmisor (ver tema "BORRANDO TRANSMISORES")

3. Grabar nuevos transmisores (ver tema “GRABANDO TRANSMISORES")
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TABLA DE COMANDOS PARA CONFIGURACIONES

Estandar de fabrica Selecciona funcion Entra na funciéon Confirmar Cancelar
1x CMD- 1x GRV+ 1x GRV+ 1x CMD-
Comando en la apertura Selecciona funciéon Entra en la funcion Habilitar Deshabilitar
b 2 x CMD- 1x GRV+ 1x GRV+ 1x CMD-
Borrando transmisor Selecciona funcién Entra en la funcion Confirmar Cancelar
Orfando transmisores 3x CMD- 1x GRV+ 1x GRV+ 1x CMD-
Tiempo Luz de Garaje (LG) Selecciona funciéon Entra en la funcion Incrementar Disminuir
P ) 4 x CMD- 1x GRV+ GRV+ CMD-
Freno Selecciona funcion Entra en la funcién Incrementar Disminuir
5x CMD- 1x GRV+ GRV+ CMD-
Tiempo Sefalizador (SIN) Selecciona funcion Entra en la funcion Incrementar Disminuir
P 6 x CMD- 1x GRV+ GRV+ CMD-
Reversién por el comando Selecciona funcién Entra en la funcion Habilitar Deshabilitar
P 7 x CMD- 1x GRV+ 1x GRV+ 1x CMD-
Seleccionando tino de final de carrera Selecciona funcion Entra en la funcién Reed Digital Analdgico
P 8 x CMD- 1x GRV+ 1x GRV+ 1x CMD-
Tor (fuerza) de memorizacién en | rtur. Selecciona funcién Entra en la funcion Incrementar Disminuir
orque {fuerza) de memorizacion €n fa apertura 9 x CMDE- 1x GRV+ GRV+ CMD-
Torque (fuerza) de memorizacion en el cierre Selecciona funcién Entra en la funcién Incrementar Disminuir
q 10 x CMD 1x GRV+ GRV+ CMD-
Recorrido para accionamiento del bloaueo maanético en el cierre Selecciona funcién Entra en la funcién Incrementar Disminuir
1dop fonami qu gnet ! 11x CMD- 1x GRV+ GRV+ CMD-
Aiuste del tamafio de la rampa de apertura Selecciona funcién Entra en la funcion Incrementar Disminuir
Y padeap 12 x CMD- 1x GRV+ GRV+ CMD-

Para salir, finalizar o cancelar la funcion, retirar el jumper PROG.

2. ESTANDAR DE FABRICA

Restaurar las configuraciones para el estandar de fabrica.

Operaciones:

Porton debera estar parado;

Cerrar jumper PROG;

Presionar y liberar el botén CMD (1x);
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Retirar jumper PROG (Cancelar funcion).

Presionar y liberar el botén GRV para entrar en la funcion;
Boton GRV+ para configurar estandar de fabrica, o, Botdon CMD- o

CONFIGURACIONES ESTANDAR DE FABRICA

3. COMANDO EN LA APERTURA

Permiso de comando de la botonera o transmisor funcionen durante el re-

corrido de apertura del porton.

Operaciones:

5. GRABANDO TRANSMISORES

Transmisores estandar PPA (codigo fijo y rotativo) son suportados.

COMANDO EN LA APERTURA Permitido
LUZ DE GARAJE 60 segs
TIEMPO ACCIONAMIENTO FRENO 150,0 mseg
SENALIZADOR activado
REVERSION POR EL COMANDO Permitido
TIPO FINAL DE CARRERA Analégico
TORQUE DE APERTURA EN LA MEMORIZACION Nivel 20
TORQUE DE CIERRE EN LA MEMORIZACION Nivel 20
RAMPA DEL BLOQUEO MAGNETICO 0%
AJUSTE RAMPA APERTURA 0%

Portdn deberé estar parado;

Cerrar jJumper PROG;

Presionar y liberar el botdon CMD (2x);

Presionar y liberar el botdn GRV para entrar en la funcion;

Boton GRV+ para habilitar comando en la apertura, o, Boton CMD-
para deshabilitar el comando durante la apertura.

Para finalizar, retirar jumper de PROG.

4. BORRANDO TRANSMISORES

Borra e inicializa la memoria para grabar nuevos transmisores.

N
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(@ IMPORTANTE

Antes de iniciar esta funcion, verificar la configuracion del tipo de
transmisor, resistor CR/CF.

Operaciones:

Porton deberé estar parado;

Cerrar jJumper PROG;

Presionar y liberar el botén CMD (3x);

Presionar y liberar el botdn GRV para entrar en la funcion;

Botén GRV+ para borrar la memoria de los transmisores, o, Boton
CMD- o Retirar jumper PROG (Cancelar funcion).
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@ IMPORTANTE
Para la correcta grabacion, tener certeza que la memoria fue ini-
ciada correctamente con el correspondiente tipo de transmisor
codigo rotativo o fijo.

( IMPORTANTE
Si por engaio es presionado el botén CMD- y en la secuencia
el boton GRV+ la central ira entrar en modo de configuracién
estandar de fabrica y el led quedara encendido por 10seg. Para
cancelar esta funcion retirar el jumper PROG.

Operaciones:

Portén deberd estar parado;

Cerrar jumper PROG;

Presionar boton del transmisor que desea grabar;
Led SN deberé estar parpadeando rapido;
Presionar y liberar el botén GRV+;
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del transmisor ya grabado) o 03 veces (memoria llena);
Liberar botén del transmisor;

Volver para paso 3 para grabar nuevo botén del transmisor;
9. Parafinalizar, retirar jumper de PROG.
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Led SN parpadea 01 vez (grabd boton) o parpadea 02 veces (botdn



6. TIEMPO LUZ DE GARAJE
(LG)

Durante ciclo de apertura o cierre del portdn o parado abierto, el moédulo de
relé quedara encendido.

Cuando la central finalizar el ciclo de cierre, el médulo de relé sera apa-
gado después del tiempo programado.

Valores:

0 = Tiempo minimo 1,0 segundo

1 = Tiempo intermediario 15,0 segundos
2 = Tiempo intermediario 30,0 segundos

17 = Tiempo maximo 255,0 segundos

Operaciones:

Portén deberéd estar parado;

Cerrar jumper PROG;

Presionar y liberar el botdon CMD (4x);

Presionar y liberar el botén GRV para entrar en la funcién;

Botdn CMD- para disminuir valor, o, Botén GRV+ para aumentar
valor, o, retirar jumper PROG (Cancelar funcién).
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Sefalizaciones del led SN:

Parpadea 1x = Al liberar boton CMD- y/o GRV+ (comando acepto).

Parpadea 3x = Al liberar botén CMD- o GRV+ (comando negado para
valores minimo y méximo alcanzado).

7. FRENO

Es accionado al desconectar el motor por comando, o, al encontrar los sen-
sores analdgicos (finales de carrera).

Valores:

0 = freno desconectado.
1= Tiempo 0,150 segundos
2 = Tiempo 0,300 segundos

17 = Tiempo oscilacion 2,55 segundos.

Operaciones:

Portén deberé estar parado;

Cerrar jumper PROG;

Presionar y liberar el botén CMD (5x);

Presionar y liberar el boton GRV para entrar en la funcion;
Boton CMD- para disminuir valor, o,

Boton GRV+ para aumentar valor, o,

Retirar jumper PROG (Cancelar funcion).
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Sefializaciones del led SN:

Pisca 1x = Al liberar botén CMD- y/o GRV+ (comando acepto).

Pisca 3x = Al liberar botdbn CMD- o GRV+ (comando negado para valores
minimo y maximo alcanzado).

8. TIEMPO SENALIZADOR (SIN)

Durante ciclo de apertura o cierre del portdn o parado abierto, el moédulo de
relé quedara encendido u oscilando.

Cuando la central finalizar el ciclo de cierre, el mdédulo de relé sera
apagado.

Valores:

0 = modulo encendido.

1= Tiempo oscilacién 0,5 segundo
2 = Tiempo oscilacion 1,0 segundo

20 = Tiempo oscilacion 10,0 segundos

Operaciones:

1. Portdn deberd estar parado;

2. Cerrar jumper PROG;

3. Presionary liberar el boton CMD (6x);

4. Presionary liberar el boton GRV para entrar en la funcién;

5. 5. Botén CMD- para disminuir valor, o, Botén GRV+ para aumentar
valor, o, Retirar jumper PROG (Cancelar funcion).

Sefializaciones del led SN:

Pisca 1x = Al liberar boton CMD- y/o GRV+ (comando acepto).

Pisca 3x = Al liberar botén CMD- o GRV+ (comando negado para valores
minimo y méximo alcanzado).

9. REVERSION POR EL COMANDO

Permiso de comando de la botonera o transmisor funcionen durante el re-
corrido de cierre del portén para reversion.

Operaciones:

Portén deberd estar parado;

Cerrar jumper PROG;

Presionar y liberar el boton CMD (7x);

Presionar y liberar el botén GRV para entrar en la funcién;

Boton GRV+ para habilitar comando de reversién, o, Boton CMD-
para deshabilitar el comando de reversion.

Para finalizar, retirar jumper de PROG.

10. SELECCIONANDO TIPO DE
FINAL DE CARRERA

Sistema final de carrera Analdgico (reed ampola) o Reed Digital (Sensor Hall).
Tras seleccionar el tipo de final de carrera, la central entrara en modo de
memorizacién de recorrido automaticamente después del comando.
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Operaciones:

1. Portdn debera estar parado;

2. Cerrar jumper PROG;

3. Presionary liberar el botdn CMD (8x);

4. Presionary liberar el boton GRV para entrar en la funcién;

5. Botdn GRV+ para seleccionar Reed Digital, o, Botén CMD- para

seleccionar Analégico.
Para finalizar, retirar jumper de PROG.

11. TORQUE (FUERZA) DE
MEMORIZACION (CENTRAL
DIGITA L) - APERTURA Y/O CIERRE

Es accionado automaticamente siempre que esté memorizando el recorrido
o después de la central ser energizada, esto para encontrar el primer stop
mecanico.

o

(@ IMPORTANTE

Esta funcién solo esta disponible para el sistema de FC Digital. La
misma no sera posible en el final de carrera analégico.

Valores:
34 niveles de ajuste.
0 = nivel 1.

33 = nivel 34

Operaciones:

1. Portdn debera estar parado;

2. Cerrar jJumper PROG;

3. Presionar y liberar el botdon CMD (9x) para memorizacién torque
pulsante en el ciclo de apertura y (10x) para ciclo de cierre;

4. Presionary liberar el boton GRV;

5. Boton CMD- para disminuir valor, o, Boton GRV+ para aumentar
valor.

6. Para finalizar, retirar jumper de PROG.

12. RECORRIDO PARA
ACCIONAMIENTO DEL BLOQUEO
MAGNETICO EN EL CIERRE

Ajuste de la distancia de recorrido de cierre para accionamiento del
bloqueo magnético.

Valores:

10 niveles de ajuste.

0 = sin pulso de bloqueo en el cierre.
1=2%.

9 = 20%.

Operaciones:

Portdn deberd estar parado;

Cerrar jumper PROG;

Presionar y liberar el boton CMD (11x) para entrar en la funcion;
Presionary liberar el boton GRV;

Boton CMD- para disminuir valor, o, Botdon GRV+ para aumentar
valor.

Para finalizar, retirar jumper de PROG.

13. AJUSTE DEL TAMANO DE LA
RAMPA DE APERTURA

Permite ajustar individualmente la distancia de la rampa de apertura para
entrar en torque pulsante para reduccién de velocidad del portén.
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Valores:

17 niveles de ajuste.

0 = funcién deshabilitada.
1= 5% del recorrido total. RAMPab
2 =10% del recorrido total.

3 = 15% del recorrido total. @ aTEnCAO

Jumper Abierto = Habilita la
rampa en la apertura.

Jumper Cerrado = Deshabilita
la rampa na apertura.

16 = 80% del recorrido total.

Operaciones:

Portén debera estar parado;
Cerrar jumper PROG;
Presionar y liberar el botén CMD (12x) para entrar en la funcion;
Presionary liberar el botén GRV;

Botén CMD- para disminuir valor, o, Boton GRV+ para aumentar valor.
Para finalizar, retirar jumper de PROG.
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@ IMPORTANTE
Caso la funcién sea deshabilitada (nivel 0), el ajuste del trimpot
RAMPA sera utilizado para ambos lados apertura y cierre.
Caso contrario, nivel diferente de 0, la distancia de la rampa para
cierre sera definido por el trimpot RAMPA y el ajuste de la funcion
12 (Ajuste en la rampa de apertura) sera para el ciclo de apertura.

14. CIERRE AUTOMATICO
(PAUSA)

Modo Semiautomatico

(Jumper A/S = Cerrado)

Tras completar el ciclo de apertura del portén,
sera necesario un nuevo comando para el ciclo
de cierre.

Modo Automatico (Jumper A/S = Abierto)
Tras completar el ciclo de apertura del portén, el
tiempo de PAUSA programado serd disminuido
a cada segundo, y cuando reiniciar, el ciclo de
cierre sera inicializado.

14.1. Tiempo de pausa (solamente en modo

automatico)
E—
@ Sentido horario = disminuir tiempo. (Minimo = 1seq)

'EEF Sentido anti-horario = aumentar tiempo. (Maximo = 4min)
PAUSA

15. BORRANDO EL RECORRIDO

Operaciones:

1. Portdn deberd estar parado;

2. Eljumper PROG deberé estar abierto;

3. Mantener presionado el Boton GRV+ por 3,0 segundos; el Led SN ird
encender y apagar sefializando que ejecutd la operacion.

16. FUERZA ,
(EMBRAGUE ELECTRONICO)

Para que la utilizacion de este dispositivo sensor de seguridad sea eficaz,
proceda de la siguiente forma:

«  Después de la debida instalacion del automatizador en el portén,
regule el embrague electronico de manera que la fuerza sea la
minima necesaria para desplazar la hoja del portéon en todo el
recorrido, en la apertura y cierre.

«  Alfinal del ajuste, pruebe la funcién, verificando la sensibilidad.

Escala del trimpot = 20 niveles.
Sentido horario = disminuir fuerza.
Sentido anti-horario = aumentar fuerza.

17. TORQUE (FUERZA) EN LA RAMPA

Este ajuste ira disminuir la velocidad del portén cuando el recorrido esté den-
tro de la region de rampa de desaceleracion definido por el trimpot RAMPA

Regule el "torque en la rampa” de manera que la fuerza sea la minima
necesaria para desplazar la hoja del portdn en la apertura y cierre.

Al final del ajuste, pruebe la funcion, verificando la sensibilidad.

Caso la rampa es desactivada por el trimpot RAMPA, el torque pulsante
quedaréd inoperante, obedeciendo solamente el ajuste del embrague electronico.

Escala del trimpot = 34 niveles.
Sentido horario = disminuir torque pulsante.

O
‘%’ Sentido anti-horario = aumentar torque pulsante.
TORQUE

18. TRIMPOT DE AJUSTE DE LA
RAMPA DE APERTURA Y CIERRE

Ira ajustar la distancia de las rampas de desaceleracion del final de recorrido
de apertura y cierre, con el objetivo de disminuir la velocidad del porton.

< — Escala del trimpot = 0% hasta 80% del recorrido memorizado.

@ Sentido horario = disminuir la rampa.
==

Sentido anti-horario = aumentar la rampa.
RAMPA

@ IMPORTANTE
Caso el parametro “AJUSTE DEL TAMANO DE LA RAMPA
DE APERTURA” esté en un nivel diferente de cero, el que sea

programado en este trimpot sera obedecido apenas para el
cierre. Caso la funcion (12) esté deshabilitada, este trimpot ira
operar para apertura y cierre.




